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Общие сведения
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! Внешнее оборудование, интерфейсы и 

протоколы подключены и работают на 

компьютере пользователя, но доступны 

непосредственно в Engee.

СЦЕНАРИИ ПРИМЕНЕНИЯ

Обмен данными с оборудованием и внешними 

приложениями в процессе симуляции

Чтение/запись файлов

•Автоматизированный сбор данных измерений

•Управление устройствами

•Конфигурирование устройств

•Визуализация в сторонних приложениях

•Косимуляция

Архитектура взаимодействия Engee с низкоуровневыми интерфейсами

Развитие этапа разработки системной 

модели в парадигме МОП: источники и 

приёмники данных для системной модели 

- не инструменты Engee, а внешние 

целевые среды.



Начало работы
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engee> engee.package.install("Engee-Device-Manager")

ШАГИ ПОДКЛЮЧЕНИЯ:

1. Выполнить команду

1

2

3

4

5

6

4. Распаковать архив, запустить клиентскую программу

Командная строка Engee Клиентская программа

2. Скопировать ссылку для подключения

3. Скачать клиентскую программу

5. Вставить скопированную ссылку

6. Установить подключение 



Начало работы
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Библиотека блоков Engee: Оборудование



Начало работы
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Файлы Engee: Примеры работы с внешним оборудованием и ПО

Тестовые модели из примеров



COM-порт
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Последовательный порт – интерфейс стандарта RS-232

Настройки: COM Setup

Настройки: COM RX

Настройки: COM TX



COM-порт
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Содержимое блоков COM RX, COM TX



COM-порт
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Примеры из сообщества Engee



Thrustmaster HOTAS
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Игровые контроллеры управления самолётом, устройства HID 

(Human Interface Devices), подключаемые по USB



Logitech G29
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Игровые контроллеры управления гоночным автомобилем, 

устройства HID (Human Interface Devices), подключаемые по USB



CAN
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Промышленный сетевой стандарт последовательной пакетной 

шины. Наиболее востребован в автомобильной промышленности



Modbus
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Промышленный протокол передачи данных по архитектуре 

master-slave. 



VISA
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Virtual Instrument Software Architecture — спецификация, 

унифицирующая взаимодействие с измерительными приборами

Пример конфигурирования устройства VISA при 

помощи SCPI-команд

using Main.EngeeDeviceManager.Devices.VISA

visa = VISA.Visa()

VISA.create_session(visa, "@py")

port = last(VISA.get_ports(visa))

VISA.create_instrument(visa, port)

VISA.write(visa, port, ":CHAN1:BASE:WAV RAMP");

VISA.writeread(visa, port, ":CHAN1:BASE:WAV?", 1.2)



VISA
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Пример переключения форм 

генерируемых сигналов

Пример настройки генерируемого сигнала



КПМ РИТМ
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Комплекс полунатурного моделирования (КПМ) РИТМ – 

вычислительная машина с ОС реального времени

Targets.stop_model(ritm)

RITM_API.listFiles(ritm, "/home/ritm/")

RITM_API.readFile(ritm, "install_manifest.txt";  

 path="/home/ritm/build/newmodel_1/build/")

RITM_API.getFile(ritm, "install_manifest.txt"; 

from="/home/ritm/build/newmodel_1/build/", to="")

RITM_API.memInfo(ritm, "newmodel_1")

RITM_API.getLog(ritm, 10)

RITM_API.getScreenshot(ritm, "example.png")

RITM_API.isRunning(ritm, "newmodel_1")

RITM_API.getData(ritm, "newmodel_1", "/user/", true)



UDP
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User Datagram Protocol — протокол 

пользовательских датаграмм. 



UDP
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Пример косимуляции: Отправка данных из модели Engee в модель Simulink



ПрагмаСофт Студия
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САПР индикаторов и человеко-машинных интерфейсов различных систем управления, 

в т.ч. авионики



Unigine
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3D-визуализация в реальном времени для симуляторов и тренажеров



Системы управления МС-21, SSJ-100
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T-Flex DOCs
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Комплексное управление инженерными данными предприятия, а также решение задач 

конструкторско-технологического и организационно-распорядительного документооборота



Универсальность применения механизма
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Управление средствами сборки и загрузки кода, сгенерированного из модели Engee, в Arduino.
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Telegram-канал 
«Engee на старт»
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